Téléchargement de I'application

B Scannez le code QR pour télécharger et installer I'application Hover X1.

Pour plus d'informations, veuillez télécharger le Manuel d'utilisateur au site officiel.
* Ce guide pourra étre mis a jour sans préavis. Veuillez visiter le site
officiel pour les informations plus récentes.

iOS /Android

Recharge

B Rechargez la batterie
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A\l

0000

Le clignotement de voyant de niveau de batterie
signifie qu'il est en recharge.

Insérez I'adaptateur dans le drone

O000O | 0000

Eteint Toujours allumé

Le voyant de niveau de batterie éteint ou toujours allumésignifie qu'il est complétement rechargé.

Allumage/ extinction

B Appuyez sur la touche d'alimentation et maintenez-le enfoncé pendant
environ 2 secondes jusqu'a apparition du son de mise sous tension, et que
le voyant d'état s'allume en vert.

Attendez environ 7 secondes, le démarrage est réussi.

Choix de modes/lancement

m Comme illustré dans la figure ci-dessous, dépliez HoverAir X1 et appuyez
sur la touche commutation de modes pour sélectionner le mode, puis
appuyez sur la touche d'alimentation.
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B | 4chez pour lancement lorsque I'hélice tourne rapidement.

m Décollage

Reprise/ atterrissage de HoverAir X1

B Reprenez HoverAir X1 en vol et appuyez sur la touche d’alimentation ou
tourner l'avion a 180°, I'hélice cessera de tourner.

L'hélice cesse de tourner.
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B Placez votre main a environ 20cm directement sous le drone, et il atterrira
automatiquement sur votre main et I'hélice cesse de tourner.

m Attention

Pour plus d'informations sur la sécurité, veuillez vous référer a la clause de non-
responsabilité et au manuel d'utilisation de sécurité sur zzrobotics.com/support.

Connexion de I'application

B Ouvrez I'application Hover X1, pour profitez de I'expérience ultime avec
les commandes de vol.
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Descargar la aplicacion

B Escanear el cédigo QR para descargar e instalar la aplicacion Hover X1

Para mas informacidn, visite el sitio web para descargar la Guia del usuario.
*Esta guia puede actualizarse sin previo aviso. Visite el sitio web oficial
para obtener la informacién mas reciente.

iOS /Android

Cargar

B Cargar la bateria
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Insertar el adaptador en el avion La luz de encendido parpadea para indicar que la

carga esta en curso

0000

Apagado

0000

Siempre encendido

La luz de encendido esté siempre encendida o apagada, indicando carga completa

Encender y apagar

B Mantenga pulsado el botén de encendido durante unos 2 segundos hasta
que suene la voz de encendido y la luz de estado se ilumine en verde.

Espere aprox. 7 segundos, encendido correcto

Seleccionar modo, liberar

B Despliegue la HoverAir X1 como se muestra en la siguiente imagen y pulse

el boton de modo de forma planay breve para seleccionar el modo,
después pulse el botdn de encendido brevemente.
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B Cuando la hélice gira rapido puedes soltarte y dejar volar.

W Despegar

Retraer/aterrizar la HoverAir X1

B Retire la HoverAir X1 en vuelo y pulse brevemente el botén de encendido,
o gire la aeronave 180 grados y la hélice dejara de girar.

e

Detener la hélice
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B Coloca la mano a unos 20 cm directamente debajo del dron, el dron se
posard automaticamente en la palma de tu mano y la hélice dejara de
girar.

® Precaucion

informacion sobre seguridad, consulte la clausula de exencion de responsabilidad
y las instrucciones de funcionamiento de seguridad en zzrobotics.com/support.

Conectar la aplicacién

B Abre la aplicacion Hover X1y disfruta de lo Ultimo en control de vuelo.
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CKayaTb NpUIOXKEHNE

OTckaHupyiiTe QR-Kof, 4TODbI 3arpy3nTb 1 YCTaHOBKTL NPUNOXeHne Hover X1
[Onsi nony4eHns 4ONOAHUTENbHON MH(OPMaLMK, NoXanyicTa, nepenanTe Ha
odburLManbHbIA BE6-caliT, 4ToObI 3arpy3nThb "PyKOBOACTBO Nonb3oBaTens'.

* [laHHOE PYKOBOACTBO MOXET 6bITb 06HOBNEHO 63 NpeaBaprUTENbHOrO
yBegomneHus. NMoxanyicra, BonanTe Ha oprLansHbIi Beb-cainT ans
nonyyeHus NocneaHen nHdopmauymm.

iOS /Android

3apsAKa
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3apsanTe akKyMynsaTop

MopkniounTe apantep K camonety ViHAMKaTOp YPOBHA 3apAfa MUraeT, yKasbiBas Ha To,
YTO YCTPOICTBO 3apAXKaeTca

O000O | 0000

lacHer MocTosAHHO roput

ViHanKaTop 6aTapen NOCTOAHHO FOPUT UM FacHeT, YKa3biBas Ha TO, UTO YCTPOWCTBO MOMHOCTBIO 3aPAXKEHO.

BK/TI0YEHME 1 BbIK/IOYEHME YCTPOICTBA

B Haxmute u y,qep>+<MBa|7|Te KHOMKY NMUTaHNsa OKOIO 2 CeKyH[, MOKa He
NPO3BY4YNT roNI0C BKAKOYEHWA N UHOUKATOP COCTOAHNA He
3aropunTCd 3eN1eHbIM.

MopoxanTe okono 7 cekyHp, 3arpyska NpoiiaeT ycnewHo

BbIGOP peXMMa 1 OTNYCKaHMe

W KaK MoKa3aHo Ha puUcyHKe Hxe, pa3BepHuTe HoverAir X1 1
HaXMUTE KHOMKY PEXKMa sl BbIOOPa PeXMMa, a 3aTeM HaXMUTE
KHOMKY MUTaHNS.
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u Kor,qa nponennep BpallaeTcd 6bICTpO, Bbl MOXeTe OTNYyCTUTb ero ansa
noneta

W B3ner

Y60pka/nocapxa HoverAir X1

B Bospmute Hover Camera X1 B NONET 1 HOXKMUTE KHOMKY NUTAHNS
nnn nosepHuTe camoneT Ha 180 rpafycos, nponennep nepecraHet
BpaLlaTbCs.

Mponennep nepecraeT BpallaTbca
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B [loMeCTuTe PyKy NPYMEPHO Ha 20 CM HENOCPeACTBEHHO NOA
6eCcnuNOTHbIM NeTaTeNbHbIM anmnapaTomM, ¥ OH aBTOMATUYECKN
NPU3eMANTCS Ha Bally PyKy U Nponennep nepectaHeT BpawaTses

m [lpymeyaHne

He 3acoBbiBaiiTe Nanblipl UK APYrue NpeaMeTsl NOg 3aLMTy BaLIMX NasbLes.
[ins nony4eHns nononHUTENbHOW MHhOPMaLMy No Bonpocam besonacHocTu,
noXanyincra, 06paTrTECh K 3asiBNEH N0 06 OCBOBOXAEHNMN OT OTBETCTBEHHOCTU
1 PyKOBOLCTBY N0 6e30MacHOM aKcnnyaTaumnm Ha Beb-caTeli zzrobotics.com/
support.

MoAKIOUNTBCS K NPUNOKEHMIO

m OTKpoTe npunoxerune Hover X1 1 HacnaxganTecs
HenpeB30MAEHHbIM OMbITOM YrPaBAeHUs NONETOM.

35



