When the airplane has low power, the body lights e
will flash rapidly and the remote control will emit a 8.'.-
"beep beep" alarm sound.
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By default, the camera prioritizes connecting to the
screen image transfer. If you need to connect to a
mobile phone image transfer, please turn off the screen
m-tntorhloperaﬂon switch first, and then wait for one minute before using
your phone to connect to the aircraft camera WIFI.

/ranthe codetowatch
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Wenn das Flugzeug wenig Strom hat,

blinken die Korperleuchten schnell und die +
Fernbedienung gibt einen "Piep Piep" ALTER 8

™" BEDIENUNGSANLEITUNG FUR
KLAPPFLUGZEUGE

DER FERNBEDIENUN

S —
© ©
Die Lichtsteuerung
kurz driicken/
Langer, kopfloser Modus Kalibrierung mit einem Klick
Beschleunigungstaste © © 360-Roll-Modus

Kurzes Driicken zum
Fotografieren/langes

] Bilder/

von Videos / \ Videos durchsuchen
Vorder- und Riickseite/
abstei end/lmks
und rechtoabbiegen links und rechts

Bestitigen/
zuriickgeben

Bildschirmschalter

— T e
Ein Klick Start/ein Klick Landung 4 Netzschalter |— Servomotor absenken

Hindernisvermeidungsmodus Servo-Up-Einstellung

1. MOBILFUNKSTANDER P9

Ziehen Sie den Telefonclip nach aufen
und klemmen Sie das Telefon fest.

|

StandardmaRig priorisiert die Kamera die Verbindung
mit der Bildschirmbildiibertragung. Wenn Sie eine
Verbindung mit einem Mobiltelefon-Bildiibertragung

5160 Tutorlal !eﬂlen"nl herstellen miissen, schalten Sie bitte zuerst den
Bildschirmschalter aus und warten Sie dann eine Minute,
Scannen Sle den Code, bevor Sie Ihr Telefon verwenden,

um zu sehen um sich mit der Flugzeugkamera zu verbinden WIFI



2.2.4G FREQUENZABGLEICH

Schalten Sie den Netzschalter des Flugzeugs ein,

stellen Sie das Flugzeug auf einen flachen Boden,

und die Flugzeuganzeigeleuchte blinkt. Schalten S

ie den Netzschalter der Fernbedienung ein, und die
Fernbedienung schlieBt automatisch die
Frequenziibereinstimmung mit dem Flugzeug ab.

Zu diesem Zeitpunkt bleiben die Fernsteuerungsanzeige
und die Flugzeuganzeigeleuchte eingeschaltet.

e

LANDUNG AUFFORDERUNGEN:

Bei diesem Produkt handelt es sich um
eine Hohenkontrolle durch ein
Barometer. Aufgrund verschiedener
Umweltfaktoren wie Temperatur ist es
normal, dass das Flugzeug hohe und
niedrige Veranderungen erfahrt,

wenn es fliegt oder wenn es eine niedrige
Spannung gibt.

3. EIN KLICK START UND EIN KLICK '_P'J: -

5. FLUGSTEUERUNG
-Gas (linker Joystick)

* Ein Klick Abstieg

Es kann nur betrieben werden,
nachdem 2.4G Frequenzabgleich
abgeschlossen ist




-Vorwarts und riickwarts (rechter Joystick)

-Links und rechts fliegen (rechter Joystick)

—ag

-

: >
@ Tl

INSTALLATIONS- UND LADEANLEITUNG FUR FERNBEDIENUNG UND

FLUGZEUGBATTERIE
1. DIE FERNBEDIENUNG HAT EINE EINGEBAUTE BATTERIE

Iiw-_
USB Ladekabel
|ﬂ |I_'|_- STATUS DER ANZEIGELEUCHTE:
Speicherkarte . : - LADELEUCHTE AN, VOLLSTANDIG
;- = AUFGELADEN UND AUS.
e

.-'

2. AUFLADEN VON FLUGZEUGBATTERIEN

(1) Entfernen Sie die Batterie des Luftfahrzeugs aus

dem Rumpf;
(2) SchlieRen Sie den Akku an ein spezielles
Ladekabel an und stecken Sie das Ladekabel dann

in ein Ladegerédt wie einen Computer-USB-Anschluss;

(3) Das rote Licht leuchtet beim Aufladen und das

rote Licht ist aus, wenn es vollstéandig aufgeladen ist

Drohnenbatterie USB Ladekabel

. .\_. =
A et
e

Ladezeit betragt ca. 60 Minuten

3. INSTALLATION UND INBETRIEBNAHME VON FLUGZEUGBATTERIEN
Stecken Sie eine voll geladene Batterie in das Batteriefach des Flugzeugs und halten Sie den

Netzschalter gedriickt, bis das Flugzeug leuchtet.




LUFTFAHRZEUGANLAGEN

1. FALTFUNKTION

2. INSTALLATION VON FLUGZEUGBLATTERN

Bitte installieren Sie den Propeller in der richtigen Richtung . i.:"{ 1
und ziehen Sie die Schrauben entsprechend der Markierung k Sy .
(A/B) auf dem Tragarm und Propeller des Flugzeugs fest. ",:5:.5' s WL }‘:'i.;' :
g B
e
RICHTUNGSDEFINITION UND MODUS-AUSWAHL DES KOPFLOSEN MODUS
BEIM UMSCHALTEN IN DEN KOPFLOSEN MODUS Langer, kopfloser Modus
VERLASST DAS FLUGZEUG SEINE VORWARTS-,
RUCK-, LINKS- UND RECHTSRICHTUNG UND i SR m: = |
VERWENDET DIE NASENRICHTUNG £ . -..:F.':
(MIT EINER KAMERA) DES FLUGZEUGS BEI 2,4G ':?—\!! :=-. i_'
e o

FREQUENZ ALS VORWARTSRICHTUNG. - -
- n} 0 -
1. Richtungsdefinition vor dem Start: Platzieren Sie die "“---::'E—q'._.--"'r
Vorwartsrichtung des Flugzeugs vor sich (mit einer Kamera),

schalten Sie dann die Fernbedienung fiir die Frequenzanpassung 2,4G ein, um die
Richtungsdefinition des kopflosen Modus fiir diesen Flug abzuschlieBen.

2. Driicken Sie die kopflose Modus-Taste wéahrend des Fluges, die Fernbedienung macht
ununterbrochen einen Ton, und die Flugzeugleuchten blinken schnell, um den kopflosen
Modus zu betreten; Driicken Sie erneut die Taste fiir den Headless-Modus, und die
Fernbedienung gibt einen "Piepton" aus, um den Headless-Modus zu verlassen.

TIPP: VOR DEM BETRETEN DES KOPFLOSEN MODUS IST ES NOTWENDIG,
DIE RICHTUNG DER VORWARTSBEWEGUNG ZU BESTIMMEN, D.H.
DIE RICHTUNG, IN DER DAS FLUGZEUG NACH DEM EINSCHALTEN AM
BODEN LIEGT.

4



KALIBRIERUNG MIT EINEM KLICK

i Wenn die Drohne wahrend des Starts nicht vertikal aufsteigen

2 A — i kann, kann sie kalibriert werden. Klicken Sie auf die

= -. - ““-\- Kalibrierungstaste, und die Drohnenanzeige blinkt schnell.
".-F"Ii‘ f#ay || Warten Sie, bis die Kontrollleuchte leuchtet, bis die
ALY o Kalibrierung abgeschlossen ist. Bei der Ausfiihrung von

4
e ek ] Kalibrierungsbefehlen miissen diese in einem stationdren
- g Zustand parallel zur horizontalen Linie ausgefiihrt werden,
- b andernfalls wirkt sich dies auf den Kalibrierungseffekt aus.

360° ROLLEN
UMSETZUNGSSCHRITTE:

1. Driicken Sie einmal die 360° Roll-Taste, und die Fernbedienung sendet ..q.‘_%\

weiterhin "Piep", "Piep", "Piep" Tone aus === L
2. Driicken Sie den rechten Joystick, und das Flugzeug rollt 360° T
entsprechend der Richtung des rechten JoystickstoRes .E_:

J_. AUTOMATISCHE DEAKTIVIERUNG DER 360°-ROLL ji-T-T i R '.l".':-
-FUNKTION, WENN DAS FLUGZEUG IN DEN —

NIEDERSPANNUNGSZUSTAND EINTRITT

SCHNELLE UND LANGSAME GANGWAHL

Der Geschwindigkeitsmodus unterteilt vorwarts, riickwarts und links/
rechts Fliegen in drei Geschwindigkeiten. Wenn die Fernbedienung
eingeschaltet ist, ist sie standardmaRig die erste Geschwindigkeit.
Driicken Sie die Fernbedienung, um zwei "Piep" und "Piep" Téne zu
machen, ist die zweite Geschwindigkeit, "Piep" und "Piep" Tone sind die
dritte Geschwindigkeit, und "Piep" Ton kehrt auf die erste
Geschwindigkeit zuriick.

EINSTELLEN DES SERVOS NACH OBEN UND UNTEN

SERVO-EINSTELLUNG: E-H:‘-":qh
1. Driicken Sie die Taste, die durch den Pfeil auf der linken Seite angezeigt i
wird, um den Winkel des Servos nach oben einzustellen. ';_ i

2. Driicken Sie die Taste, die durch den Pfeil auf der rechten Seite angezeigt
wird, um den Winkel des Servos nach unten einzustellen. i :;_::'_.



HINDERNISVERMEIDUNGSMODUS

-
AT
v il
]

I. -
RSLEN LA

><_ - .

1. Driicken Sie die Taste, um den Hindernisvermeidungsmodus einzuschalten, und driicken
Sie erneut, um den Hindernisvermeidungsmodus auszuschalten. Die Fernbedienung
vermeidet Hindernisse auf allen Seiten und gibt ein Piepton aus, wenn ein Hindernis erkannt
wird, und die Drohne stoppt an ihrer aktuellen Position. Ist das Hindernis zu nah, muss der
Bediener rechtzeitig in die entgegengesetzte Richtung fliegen.

2. Es wird empfohlen, Hindernisvermeidungsfunktion in Innenflugumgebungen mit einer
Lange und Breite von 6 Meter x 6 Meter oder mehr zu aktivieren. Wenn sich die Drohne im
Hindernisvermeidungsmodus befindet, verlangsamt sich die Geschwindigkeit und der
schnelle Modus kann nicht aktiviert werden, daher wird empfohlen,

im Hindernisvermeidungsmodus drinnen zu fliegen.



LEITFADEN ZUR PROBLEMLOS

PROBLEM

GRUND

HANDHABUNGSMETHODE

Die Kontrollleuchte blinkt
weiter, nachdem das Flugzeug
an die Batterie angeschlossen
ist, aber es gibt keine Reaktion
wahrend des Betriebs

Der 2.4G Frequenzabgleich zwischen dem
Flugzeug und der Fernbedienung war erfolglos

Bitte fiihren Sie erneut den 2.4G Frequenzabgleich
zwischen dem Flugzeug und der Fernbedienung aus

Keine Reaktion nach dem
AnschlieRen der Batterie

(1) Uberpriifen Sie, ob die Fernbedienung oder
das Flugzeug eingeschaltet ist
(2) Priifen Sie, ob die Fernbedienung oder die

(1) Die Batterie neu installieren
Laden oder ersetzen Sie den Akku durch einen neuen

s

terie eine niedrige aufweist
(3) Gibt es schlechten Kontakt zwischen den
positiven und negativen Anschliissen der Batterie

, dass die positiven und negativen
Polaritaten der Batterle korrekt installiert sind

Beim Driicken des
Drosselhebels dreht sich der
Motor nicht und die
Kontrollleuchte des Flugzeugs
blinkt weiter

Batterie schwach

Laden Sie den Akku auf oder ersetzen Sie ihn durch einen
voll aufgeladenen Akku

Der Propeller des Flugzeugs
dreht sich weiter, kann aber
nicht abheben

(1) Propellerverformung
(2) Batterie schwach

(1) Spiral Award ersetzen
(2) Laden Sie die Batterie auf oder ersetzen Sie sie durch
eine voll aufgeladene Batterie

Das Flugzeug vibriert stark

Propellerverformung

Den Propeller austauschen

Das Flugzeug driftetimmer in
eine Richtung

Der Mittelpunkt des Gyroskops auf dem Flugzeug
ist falsch

Fiihren Sie die horizontale Kalibrierung erneut durch oder
starten Sie das Geréit neu, um die Frequenz neu zu
kalibrieren

Das Flugzeug verlor das
Gleichgewicht und konnte nach
dem Sturz nicht aufstehen

Der Mittelpunkt des Gyroskops auf dem Flugzeug
ist falsch

Fiihren Sie die horizontale Kalibrierung erneut durch oder
starten Sie das Geréit neu, um die Frequenz neu zu
Kkalibrieren

ACHTUNG: NEU GEKAUFTE PRODUKTE HABEN
NIEDERSPANNUNGSBATTERIEN.

BITTE LADEN SIE DIE BATTERIEN VOR GEBRAUCH
VOLLSTANDIG AUF!




Lorsque l'avion est a faible puissance,

les lumiéres du fuselage clignotent tout le temps, 0 PTIO N 8+

tandis que la télécommande émet un son d'alarme
«murmure et murmure».

MANUEL DE L'UTILISATEUR
AVION PLIANTE

TELECOMMANDE

DESCRIPTION DE

Contrdle de la lumiére
Bréves nouvelles /
Mode long sans téte Calibration en un clic

Bouton d'accélération 360 Rolling Modus

Presse courte i}eut
Photographie / long
Appuyez sur cette clé ] _Images/
Er vidéo / \ Parcourir les vidéos
Ouverture et fermeture 5
Avant et arriere
Descente / gauche Gauche etdrmtg
Puis tourner a droite

Confirmer /
Retour

Cl itd'écran

L P T S
Démarrage en un clic / 4 Interrupteur Servomoteur inférieur

atterrissage en un clic de puissance
Mode d'évitement d'obstacles Servo sur Einstellung

1. MOBILFUNKSTANDER

Ziehen Sie den Telefonclip nach aufen
und klemmen Sie das Telefon fest.

.t (el |®

Caméra par défaut connexion prioritaire 3 la transmission
de diagramme d'écran, si vous devez connecter la [e]mi]e]
transmission de diagramme de téléphone portable,
s'il vous plaft éteindre l'interrupteur d'écran d'abord,

Vi puis attendre une minute avant que le téléphone se connecte
Balayer le Code voir ala caméra d'avion wifi




2.2.4G CORRESPONDANCE DE FREQUENCE T e

Allumer l'interrupteur de puissance de l'avion, Tt i

Placer l'avion sur un sol plat,

Le voyant de l'avion clignote. Commutateur s - S

Un interrupteur d'alimentation de la télécommande, et

Arrét automatique de la télécommande

La fréquence correspond a l'avion. B Ml T

A ce stade, |'affichage de la télécommande reste inchangé b

Le voyant de l'avion s'allume. *Eel- o
i e u a4

-

3. CLIQUEZ SUR DEMARRER ET CLIQUEZ g5~ ~1——]__

SUR DEMANDE D'ATTERRISSAGE: # Unclic

Ce produit est:

Contréle de l'altitude d'une certaine

maniére Barométre. En raison de divers

Facteurs environnementaux tels que la

température Normalement, ['avion est haut

Expérience de faibles changements,

Sielle vole, ou si elle vole trés bas

La tension. Il ne peut fonctionner que:
2. Aprés la correspondance de

fréquence 4G Terminé

: b

-.-I.l._-l-%q_:--.l.- .

“" Descente en un clic

5. CONTROLE DE VOL
- gaz (joystick a joint)




- avant et arriére (joystick droit)

- voler a droite et a gauche (joystick droit)

—ag

: - - -

ity il - - ‘-
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INSTRUCTIONS POUR LE CONTROLE A DISTANCE ET LA CHARGE
BATTERIES D'AVION

1.LA TELECOM MANDE A UNE BATTERIE INTEGREE
Cable de charge USB

| A 1k ETAT DUVOYANT:
arte mémoire g ° X LAMPE DE CHARGE ALLUMEE,

TERMINEE CHARGER ET ETEINDRE.

-
2. CHARGER LA BATTERIE DE L'AVION

(1) retirer la batterie de l'avion

La coque du navire;

(2) Connectez la batterie a un usage spécial
Insérez le cable de charge, puis le cdble de charge
Branchez un chargeur, tel qu'un port USB o
d'ordinateur; k l|'|'L
(3) lumiére rouge allumée pendant la charge -

La lum‘lere rouge s'éteint lorsqu'elle est Temps de charge environ
complétement chargée 60 minutest

3. INSTALLATION ET MISE EN SERVICE DE BATTERIES D'AVION
Insérez une batterie entiérement chargée dans le compartiment de batterie de ['avion et
maintenez - la Appuyez sur le bouton d'alimentation jusqu'a ce que l'avion s'allume.

Batterie pour drone Cable de charge USB




INSTALLATION DE L'AVION

1. FONCTION DE PLIAGE

2. INSTALLATION DE PALES D'AVION

Veuillez installer ['hélice dans la bonne direction

Tirer la vis selon le marquage

(A/ b) est fixé au bras de support et a 'hélice de 'avion.

-
LORSQUE VOUS PASSEZ EN MODE SANS TETE Mode long sans téte

L'AVION QUITTE SON AVANT,SENS INVERSE,

GAUCHE ET DROITE‘; ET UTILISER LA DIRECTION E— I_ﬂ'@;
DU NEZ (AVEC CAMERA) AVION 2.4G = PEE PR
LA FREQUENCE EST POSITIVE. '::_25 :_lﬂi_'

oo wF 1] l:u-::,._:_t_}'

1. Définition de l'orientation avant de commencer: placement
Direction d'avancement de l'avion devant (avec caméra),
Puis ouvrez la télécommande de réglage de fréquence 2.4G

Définition compléte de la direction du mode sans téte pour ce vol.

2. Appuyez sur le bouton de mode sans téte pendant le vol pour le contrdle & distance
Un grand bruit ininterrompu, les lumiéres de ['avion flashent a pas de téte

Entrer dans le mode; Appuyez a nouveau sur le bouton headless mode

La télécommande émet un "bip" pour quitter le mode sans téte.

ASTUCE: AVANT DE PASSER EN MODE SANS TETE, IL EST NECESSAIRE DE
DETERMINER LA VOIE A SUIVRE, I.E.
DIRECTION DANS LAQUELLE L'AVION DEMARRE
LE SOL EST COUCHE.

4



CALIBRATION EN UN CLIC

i Si le drone ne monte pas verticalement pendant le décollage

i o - Peut &tre calibré. Cliquez sur
L .. Bouton d'étalonnage, le voyant du drone clignote rapidement.
= 8 Y 8! P
-II".:.';_ I Attendez que le voyant s'allume jusqu'a ce que

)
ALY ':‘-\.":'! Le calibrage est terminé. Au moment de 'exécution
_+| Lacommande de Calibration doit étre placée au repos
- Un état paralléle a la ligne horizontale,
Sinon, cela affectera |'effet de Calibration.

ROULEAUX 360°

ETAPES DE MISE EN EUVRE:
1. Appuyez sur le bouton de défilement 360° une fois, la télécommande

- -

4

s,
enverra Continuer "bip", "bip" sonne === -
2. Appuyez sur le joystick droit, ['avion roule 360°Direction selon le T
joystick droit _E

DESACTIVATION AUTOMATIQUE DU DEFILEMENT A 360° ::--::-q, <7
- QUAND L'AVION EST EN -
UNE SITUATION DE BASSE TENSION SE PRODUIT

J

SELECTION DES VITESSES RAPIDES ET LENTES

Les modes de vitesse sont divisés en avant, arriére et gauche /

Voler a droite a trois vitesses. Si la télécommande

Une fois ouvert, la premiére vitesse est par défaut.

Appuyez sur la télécommande pour régler les deux sons "Tuk - tuk" et
"Tuk - tuk"La deuxiéme vitesse, "bip" et "bip" sont

Troisiéme vitesse, le « bip » revient a la premiére vitesse

Reviens vite.

AJUSTER LE SERVO VERS LE HAUT ET VERS LE BAS

SERVO EINSTELLUNG:

. . =",
1. Appuyez sur le bouton indiqué par la fleche gauche e
Pour ajuster ['angle du servo vers le haut. 1~ 1H

2. Appuyez sur le bouton indiqué par la fléche a droite

'\_. -
Pour ajuster l'angle du servo vers le bas. '_'iii__ :;_::'_.
-



MODE D'EVITEMENT D'OBSTACLES

-
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v il
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1. Appuyez sur le bouton pour activer le mode d'évitement d'obstacles, puis appuyez sur
Désactivez a nouveau le mode d'évitement des obstacles. Télécommande

Evitez les obstacles autour de vous et faites un bip lorsqu'un obstacle est détecté

Le drone s'arréte a sa position actuelle. Si les obstacles sont trop proches

L'opérateur vole dans la direction opposée dans le temps.

2. Il est recommandé d'utiliser la fonction d'évitement d'obstacles dans un environnement
de volintérieur La longueur et la largeur de 6 m x 6 m ou plus peuvent étre activées.
Quand le drone Mode d'évitement d'obstacles, réduire la vitesse et

Le mode rapide ne peut pas étre activé, il est donc recommandé

Voler a l'intérieur en mode d'évitement d'obstacles.



UIDE DE RESOLUTION DE PROBLEMES

LE PROBLEME

LE LIEU

METHODES DE TRAITEMENT

Le voyant clignote
Aprés l'avion

Connexion a la batterie
Oui, mais pas de réaction
Pendant le fonctionnement

Correspondance de fréquence 2. 4G
échec de l'avion et de la télécommande

Veuillez refaire la correspondance de fréquence 2.4G
Entre ['avion et la télécommande

Aucune réaction aprés
Connecter la batterie

(1) Vérifiez la télécommande ou

L'avion a démarré

(2) Vérifiez la télécommande ou

Basse tension de batterie d'avion

(3) mauvais contact entre les deux

Connexions positives et négatives de la batterie

(1) réinstaller la batterie
2) chargez la batterie ou remplacez - la par une nouvelle
(3) Confirmation du positif et du négatif

Polarité de la batterie correctement installée

Lorsque vous appuyez sur
Rotation de la tige
d'accélérateur Le moteur n'a
pas et Indicateur d'avion
Clignotantr

Batterie faible

Charger ou remplacer la batterie
Batterie entiérement chargée

Hélices d'avions
Ouvert, mais peut
Ne pas décoller

(1) déformation de 'hélice
(2) batterie faible

(1) prix spirale de remplacement
2) charger ou remplacer la batterie
Batterie entiérement chargée

Vibrations violentes de ['avion

Déformation de I'hélice

Remplacement de ['hélice

L'avion flotte toujours
Une direction

Gyroscope au centre de l'avion
Est faux

Effectuer & nouveau le calibrage horizontal, ou
Redémarrez votre appareil pour la fréquence de
redémarrage Calibration

Accident d'avion
équilibré et capable de
L'automne ne monte pas

Gyroscope au centre de l'avion
Est faux

Effectuer & nouveau le calibrage horizontal, ou
Redémarrez votre appareil pour la fréquence de
redémarrage Calibration

REMARQUE: LES NOUVEAUX PRODUITS ACHETES ONT
BATTERIE BASSE TENSION.
VEUILLEZ CHARGER LA BATTERIE AVANT UTILISATION
COMPLETEMENT OUVERT!
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