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V1版本：
初版

V2版本：
1、音频方案变更，换成AW88298；

2、MCU给蓝牙的复位引脚变更；

V3版本：
1、增加一路给LED供电的电源；

2、删除LED预留的灯驱IC；
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HC32F460KETA-LQFP64

音频Codec
AW88298A
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/
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T

蓝牙模块
TLSR8258F512ET32

12M晶振 NOR Flash
QSIO

Debug口
PWM

LED 点阵
GPIO

SWD
UART

OR
LED Driver

板载天线

24M晶振

KEY2(自清洁) KEY3(模式键)
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KEY1(开关机)
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喇叭

To 中控板
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1V8 4.5mA

Audio

5V DC

AW37030D330 MCU32.3mA3V3

AW37030D180

350mA

10mA

LED

Flash

BT15mA
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300mASGM61020 3V6
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DBG LED
量产后不贴；

硬件版本号第一版V1，表格中第1档

BT

SPI NOR

USERKEY 

中控板串口

DEBUGAudio AMP

HARD VERSION

CRYSTAL

DEBUG LED

LED点阵

GPIO1~3是支持调PWM的。

RC靠近IC摆放

LED Driver
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VDS:-20V
VGS:±10V
ID:5.4A
RDS(on)27mΩ
VGS(th):-0.62V

5V增加缓启

V_IN:2.5-5.5V
V_EN:1.5V
I_MAX:0.5A

实际 4.5mAMAX 300mA

VCC_1V8 for AW88298 DVDD 1.8V

实际MAX 300mA

5V->>>3.3V Vout=0.6*(1+100/20)=3.6V    FOR  LED

V_IN:2.5-5.5V
V_FB:0.6V
V_EN:1.2V
I_MAX:2A
FW:1.5MHz

实际 100mA

V_IN:1.6-5.5V
V_EN:1.5V
I_MAX:0.35A

VCC_5V_IN VCC_5V

VCC_5V VCC_1V8

VCC_3V6
VCC_5V

VCC_3V6
VCC_3V3
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R432预留泄放电阻，调整下电时序

AD:0  
I2C ADDR=0X34
0110100

粗体部分走线加粗处理

喇叭接口

预留24V ESD封装

VCC_3V3

VCC_3V3

VCC_3V3VCC_3V3
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VCC_3V3VCC_3V3

QSPI_QSIO3<4>
QSPI_QSIO2<4>
QSPI_QSIO1<4>
QSPI_QSIO0<4>
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C47,C48 close to U8 PIN27
C63,C62 close to U8 PIN13

Isat=280mA

VDD_BT_1V2为芯片内部电压
电压范围为：1.4V±10%

VDD1V为芯片内部电压
电压范围为：1.2V±10%

PIN3为8258 UART_RX
PIN6为8258 UART_TX

蓝牙硬件版本识别

分别靠近IC PIN9,PIN18,PIN19摆放

PIN 21 22 23
GPIO GPIO_PC1 GPIO_PC2 GPIO_PC3

P2机器人 0 0 0

P2基站 0 0 1

IP1300 0 01
VDD_BT_1V2

VCC_3V3_BT

VCC_3V3_BT

VDD1V

VDD1V

VDD_BT_1V2

VDD_BT_1V2

VDD_F

VDD_F

VCC_3V3_BT

VCC_3V3_BT

VCC_3V3_BT

VCC_3V3 VCC_3V3_BT

VCC_3V3_BT VCC_3V3_BT

VCC_3V3

SWS<12>

BT_RST<4>
MCU_UART2_TX<4>
MCU_UART2_RX<4>

BT_Debug<12>

RSTN<4>
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自清洁呼吸灯（白灯） 智能模式灯（白灯） 安静模式灯（白灯）

速吸/吸水模式灯（白灯） 强劲清洁模式灯（白灯） Max清洁模式灯（白灯）

白灯压降为2.6-3.4V，取最小值2.6V，白灯串阻选取：
（3.6V-2.6V-0.3V）/0.06=11.67R
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电量显示灯（RGB）
红灯呼吸

环灯（RGB）
红灯呼吸、橙色呼吸

蓝灯压降2.8V-3.6V，串阻选取：
（3.6V-2.8V-0.3V）/0.025=20R

红灯压降1.8V-2.6V，串阻选取：
（3.6V-1.8V-0.3V）/0.025=60R

绿灯压降2.8V-3.6V，串阻选取：
（3.6V-2.8V-0.3V）/0.025=20R
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主板接口

KEY1 开关机；
KEY2 自清洁；
KEY3 清洁模式切换；

TRIG接低电平开机
电压小于0.4V

C110,C113靠近J3摆放，
预留优化EMC

自清洁按键
C116靠近J4摆放，
预留优化EMC

按键连接器根据插拔力要求
更换成NH1.0-3P

KEY1~3触发电平为高电平触发;

电阻 按键 KEY_ADC

300R

10K

430R

0 K2

K3

K4(预留)

K1 0.8V~1.2V

N/A

0.8V~1.2V

0-0.6

K1开关机键

K3模式切换键

k1,K3不做区分，与K2有差异即可

KEY1~3触发电平为高电平触发;

KEY1~3触发电平为高电平触发;

VCC_3V3

VCC_3V3

VCC_5V_IN

VCC_3V3

VCC_3V3

VCC_5V_IN

VCC_KEY

VCC_KEY

VCC_KEY

VCC_KEY

VCC_3V3
KEY1<4>

KEY2<4>

KEY3<4>

MCU_UART3_RX<4>

MCU_UART3_TX<4>

KEY_ADC<4>
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POWER_SW
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KEY_ADC
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MCU_UART3_RX
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VCC_3V3

VCC_3V3

VCC_3V3

MCU_SWDIO<4>
MCU_SWCLK<4>

MCU_UART1_TX<4>

MCU_UART1_RX<4>

SWS<8>
BT_Debug<8>
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